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MODERNI SISTEMI ELETTRONICI

Robot e macchine

Droni per la fabbrica
intelligente

Sistemi Dispositivi

indossabili personali
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® Aerial Assessments
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Tecnologia in forte crescita Richiede competenze elettroniche specialistiche
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DRONI:
UN CONCENTRATO DI TECNOLOGIE

Telecomunicazioni e

: Campi
Elettronica: elettromagnetici:
- Scheda - Antenne

microprocessore
- Scheda flight controller
- Scheda Electronic

- Comunicazione radio

Speed Control Automatica:
- FPGA - Software di controllo
assetto
- Software di controllo
della rotta

Misure:

- Sensori .

_ Software di Informatica:
elaborazione dati di - Comunicazione di rete
misura - Elaborazione immagini

e Artificial Intelligence
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ELETTRONICA

. FPGA
Microprocessore
it elp Ao x7) (Altera MAX10)
G -h‘lof - p—

Microcontrollore
(STM32)

: \ Interfacce
T — digitali

, s - (UART, MIPI,
Dispositivi elettronici ' USB, SPI)

di potenza
Zrogrettiglc?n&re 5|.mulaz;on.e. disitali- Programmazione FPGA:
! %g&%ﬁ.e Acr>1m|C| analogicl € digitatl - Circuiti elettronici programmabili
'ca ANAI0gICa (Laurea Magistrale)

- Elettronica Digitale
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Sensori
(LIDAR, Inertial Measurement Unit,
Camera multispettrale, ...) Sensor data fusion
Sensori: Verifica dei segnali radio: Elaborazione dati di misure:
- Misure per 'Automazione e la - Misure sui sistemi di - Elaborazione dei Segnali e delle
Produzione Industriale telecomunicazione Informazioni di Misura
(Laura magistrale) (Laura magistrale)
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Software di
controllo Controllo assetto del drone Controllo traiettoria e volo
autonomo
Modellazione di sistemi dinamici: Controllo di sistemi dinamici:
- Sistemi dinamici - Controlli automatici
- Controllo dei sistemi dinamici - Controlli avanzati e applicazioni
(Laura magistrale) (Laura magistrale)
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Comunicazione drone Antenne

Progettazione antenne:
- Microonde e antenne
(Laura magistrale)

Comunicazioni digitali
- Trasmissioni numeriche
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Programmazione
microprocessore a bordo drone

Programmazione:
- Programmazione 1
- Programmazione 2
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Intelligenza artificiale
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COSA S| PUO FARE?
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ETU?
COSA VUOI COSTRUIRE CON NOI?

Luca De Vito
m ’

LES.I.M. Laboratorio di Elaborazione dei

Segnali e delle Informazioni di Misura

Universita degli Studi del Sannio

devito@unisannio.it




